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Programme JJCR-JNRR 2015

Mar. 20 oct. Mer. 21 oct. Jeu. 22 oct. Ven. 23 oct.

08:30 -
Accueil des
participants
09:30
Pause café & Posters
Partie 1
10:30
Pause café Pause café Pause café
11:30
Déjeuner au
12:30 N —
Logis du Roy Cloture et Fin
. des IJINRR
Deéjeuner
Déjeuner
13:30
14:30 Visite de la baie de
Somme
Pause café & Posters
Partie 11
15:30
Pause café Pause café
Exposé prix de la
meilleure thése
16:30
Remise des prix
1730 Cloture de la JICR

1TOTUU

Navette pour les JNRR

vvvvv

19:30

Banquet

- Salle Orsay : conférences

- Salle Baie de Somme : pauses-café, session posters, stands des industriels




Programme détaillé



20 oct. 2015

HEURE

OE-30 - 05:00

000 - 09:30

09:00 - 0E:30

030 - 10:00

10:00 - 10:30

10:30 - 12:00

10030 - 11:00

11:00 - 11:30

11:30 -12:00

12:00 - 13:00

13:00 - 14:00

13:00 - 13:30

13:30 - 14:00

14:00 - 14:30

14:00 - 14:30

1430 - 15:00

14:30 - 15:00

15:00 - 1530

15:30 - 17:00

15:30 - 16:00

16:00 - 16:30

16:30 - 17:00

1700- 1730

18:00 - 18:15

Pauses

Session

Pauss

Session

Session

Session

Session

Pauss

Session

Sortie

fccueil des participants
Wision et Robotique - M. Crombeaz

+ Dense+feature RGEB-D image registration and mapping - Renalo Josd Marting,
Equipe LAGADIC

Teasers des Posters

Fause cafd & Session posters - Partie |

Robotigue Maobile - J. Baumeyer

+ Trajactory Planning for Autonomous Vehicles Mavigation - Abs Chebiy, Heudasys

+ Planification de trajecioires sur la base dune perceplion évidentielle pour un
vahicule autonomea - Hafida Mowhagls, Hewdlasyc

+ Lingarisation par feedback de la dynamigue fransverse d'une dasse de systéme:s 2
un degra de sows actionnameant - Sylvain Fnst, Mines-Fans Tech

Déjeuner au Logis du Roy
Rosotigua de Manipulation - Y. Sasa

+ Contribution o Compliant Contral for Improving Physical Human-Rozot Interachion -
Medical Approach - Juan Sebastian Sandoval Ardvaio, Laboralole PRISME

v Conception et commande dun bras robotisa de lancement et de récupération de
drone & voilure fixe sur une base mobile navale - Thomas Solatges, Instiur des
Systemes Infaiigents et Robotigue

Robotique Sociale - Z. Habibi

+ Flanification de taches pour un robot dans un environnemant intalligent - Mathan
Ramoly, Telscom SwaFans

Robotiqgue Bio-inspirée - £. Habibi

+ Estimation des proprgtés géomaingues d'un objet ellipsoidal & travers ke sens
élactrique - Spivain Lanneaw, IRCCYN

Fause café & Session posters - Partie ||
Robotiqgue Médicale - N. Crombez

+ Higher-arder continuation for the determination of robot workspace boundaries -
Gauthler Henfz. Laboratodra [Cube

+ Caractérisation et identification de Injection du ciment orthopadique pour la

var&broplastie télé-opérae en radiologie infterventionmelle - Nicole Lepouire,
Laboratoira ICube

+ Programmation intuitive at itérative d'un guidage virtual pour robot d'assistance par
comanipulation interventionnelle - Susana Sdnchez Mesrepo, CEA

Remise das prig - Cloture de la JJICR

Mavetie pour le Cap Hornu - Départ: Gare d'&mians



21 oct. 2015

HEURE

09:00 - 10:30

03:00 - 09:30

38:30 - 10:00

10:30 - 11:00

11:00 - 12:30

11:00 - 11:30

11:30 - 12:30

12:30 - 13:30

13:30 - 15:30

15:30 - 16:00

16:00 - 17:00

16:00 - 17:00

17.00 - 18:30

17:00 - 17:30

17:30 - 18:00

18:30 - 19:20

Session

FPause

Session

Sortie

Pausze

Session

Session

Session

Mécanismes - P. Wenger, B. Bayle

» Towards compliant robotics in large and small scale - J. Herder, Universild de Delflf el
de Twenle, Pays-Bas

» Contribution 4 la conceplion de robols manipulateurs plus précis basée sur des
chaines cinématiques redondantes et des freing mécaniques - Jean-Frangois Bredhd,
Liniversite du Hawvre

Fause café
Zession Europe - P. Marinet, J.-P. Merlet

» Une perspective géométrique de la locomotion anthropomorphe - Jean-Paw
Laurmond, LAAS-CNRS, Towouse

» Table Ronde - Phifippe Marfine! el Jean-Fiame Menel

Déjeuner

Wisite de la baie de Somme - Excursion

Pause café

Session IndustriLab - E. Mouaddib

» Table Ronde - Jean-Deris Colfé, Conseldl Régional de Picardie - Frédérigue Macarez,
Agglornaralion Sainl Quentin - Richard Bearee, ENSAM-Lile - Adal Olaby, ENSAM-Lille -
Falrick Desoyre, Associalion dags Paralysés de France - Doenis Massinon, Montupat
Collaboration Homme-Robet - P. Fuchs, P. Bidaud

» Conception et commande de robots comanipulés: une approche cenfrée sur
l'ergonomie ef la sécurité - Vincen! Padois, Universilé Pierre ef Marie Curie

» L'utilisation de la réalité virtuelle pour I'étude de la collaboration homme-robot -
Vincen! Weistroffer, CEA-LIST

Session Posters - V. Cherfaoui



22 oct. 2015

HEURE

09:00-10:30

Q300 - 0930

0230 - 10:00

10000 - 10:30

10:30-11:00
11.00-12:30

11:00 = 14,30

11:30 - 1200

1200 -12:30

12:30-14:00
14:00-15:30

14:00 - 14:30

14:30 - 1500

1300 - 1530

15:30 - 16:00
16:00-16:30

16:30-17:30

16:30 - 1730

17:30-18:30
19:30- 22:00

Session

Pause

Session

Session

Pause

BEeSsion

Session

Pausge

Cantographie et Mavigation - F. Goulette, D, Filliat
» Photogrammétrie et lasergrammeétiie - Marc PlerrolDeseilligny, ENSGIGN

s Cartographie sémantique en environnements intérieurs - Pansgiotis Papadakis,
ENSTA ParisTech

» Cartographie 3D, sémantique et applications, les résultats du projet Terra
Mobilita - Francois Gouielte, MINES ParisTech

Pause café
Fobotique Collective - O, Labbani-lghida, M. Bouragadi

» Mouvements collectits dentités actves, maodélisation et simulation - Bedrandg
Mawry, Université ParisSud

» Coopérafion mulfi-robot : enjau et défis scientifiques - Onver Simonin, IR
Grenable Rhdne-Alpes ef INSA de Lyon

» Fully Distributed Estirmation and Control for Cooperative Manipulation with Maobile
Robots - Antorio Franchi, LAAS-CNARS Toulouse

Déjeuner
Nouvelles Modalités Sensorielles - 5. Lacroi, F. Chaumette

» 30 Laser Imaging Technigues: advantages, limitations, echnological and
stientific challenges - Moolzs Radere, ONERA, Département Ootigue Théorgue et
Appliguée

» Movel Computational Imaging Modalilies - e ke, IWRIE Bordeaus Sud Ouest

: Unification des approches basées primitives et directes pour 12 localisation
ternps réel avec des capteurs RGB-0 - Andrew Compart, Laboratolre CNRS-135,
Sopfia-Antipalis

Fause café

Exposé prig de la meilleurs thése

Session France - C. Chevallereau, F. Bonnifait
» Enselgnerment de la robotigue (formations, pedagogies, etc.) el table ronde - 2
Bonnifait, Laboratoire Heudigaye - M, Huguenin, Technigues de Fingénieur- X Savatier,
ESIGELEC [RSEEM - J. Towrnoux, SYMOR

Session Vidéos Commentées - | Fantoni

Bangueat



23 oct. 2015

HEURE

02:00- 1030 Session

G200 - 0930

030 - 10000

10:00 - 10:30

10:30-11:00
11:00-12:30

1700 = §1:30

11:30 - 1200

12:00 - 1230

12:30-13:00

Fause

Session

Expsquelefies et Neuroscience du Mouverment- G, Morel, P. Soueres

» Exosquelettes: perspeclives pour la reéducalion du membre supeérieur post AVC
- Agnés Roby-Brami, ISIR Paris

» Une application de la robotigue humanoide ; M'exosquelatte de Wandercraft -
Alexandre Bowlanger &t Malthien Maszselin, Wandércrall, Paris

» Exoskeletons supporting balance control - the BALAMNCE project - Jan F. Veneman,
Technaila, Sen Sebashian, Espaghe

Fause cafe
Robotique et Société - P, Wiaber, N, Jarrassé

> Agir 4 distance - présence el engagement dans I'action - Carofine Maricot,
Linieersitée Pars 1 - Panthéon-Sorbonne

» Réparerfaugmentar 'humain ve. réparedfacgmenter |a réalité sociale de 'humain
. continuité technologigque vs. discontinuité des enjeux et risques du robotl socio-
affectil - Véronigue Aubergé, Laboraiolre dinformalique de Grenobie

s Anthropologie et rohotique ;| un nouveau pacte expeérimental ? - Dénis idal
Finstitut Frangais de Recherche swr fe Développerment et Exsmanuel Grimaud, Laboratodie
d'Ethnologle et de Sociologie Comparative (LESC)

Clature et fin des JNER
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